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ABSTRACT: 



A clutch cover assembly suitable for automotive vehicles comprises a generally annular cover by 
means of which it is adapted to be attached to a reaction plate orjtywheel. It further comprises a 
generally annular pressure plate which is constrained to rotate wfni the cover but movable relative 
to it in the axial direction. Elastic means in the form of a diaphragm spring bear on the cover to 
exert an axial force on the pressure plate through a bearing member. The bearing member is 
centered on the diaphragm spring by axial lugs which engage in notches provided on the 
diaphragm spring for this purpose. The bearing member carries a progressively acting spring 
washer. 
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^) Mecanisme d'embrayage. notamment pour vehicules auto- 
mobiles, du genre comportant une premiere piece globalement 
annulare 13 dite couvercle. par laqueile a est adepte a etre 
rapport^ sur un plateau de reaction, ou volant une deuxieme 
piece gtobatement annulaire 20, dite plateau de presstoa qui 
est solidaire en rotation dudit couvercle 13 tout en etant 
axiafement mobile par rapport a celui-a et des moyens Slasti- 
ques tets au'un diaphragme 28, qui prend appui sur la cou- 
vercle 13. pour action axiale sur le plateau de pression 20 par 
nrrterm§diaire d'une piece dte piece d'appirf. caractensfi en ce 
que ta piece cf appui 40 est centree sur ce diaphragme 28 par 
des pattes axiales SO engagees dans des echancrures qua 
presents le diaphragme 28 a cet effet 

Suivartt une autre caracteristique, la piece d'appui 40 porte 
une rondelle elastique de progresswite 60. 
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La prSsente invention concerne d'une maniare generale 
les mScanismes d'erabrayage, c'est-^-dire 1» ensemble des pieces 
qui, pour la constitution d'un embrayage, notantment pour 
vShicule automobile, sont k rapporter de maniere unit aire sur 
5 un plateau de reaction, ou volant, avec insertion d'un disque 
de friction. 

Ainsi qu'on le sait, un m^canisme d'embrayage comporte, 
d'une maniere gSnerale, une premiere piece globalement annulai- 
re, dite couvercle, par laquelle il est adapt e k etre rapports 

10 sur le plateau de reaction associe, une deuxieme pi§ce globale- 
ment annulaire, dite plateau de pression, qui est solidaire en 
rotation dudit couvercle tout en £tant montee mobile axialement 
par rapport £ celui-ci, et qui est destinSe a assurer le serra- 
ge axial du disque de friction contre ledit plateau de reaction, 

15 et des moyens Slastiques, qui, pour ce serrage, ou engagement, 
sollicitent ledit plateau de pression en direction dudit plateau 
da reaction, lesdits moyens elastiques prenant appui £ cet 
effet sur le couvercle pour action axiale sur le plateau de 
pression . 

20 De tels moyens Elastiques peuvent par exeraple appartenir 

^ une troisifeme piece globalement annulaire, dite diaphragme, 
qui, insgrge axialement entre le plateau de pression et le 
couvercle comporte, d'une part, une partie p£riph£rique circu- 
lairement continue, formant rondelle Belleville, et constituant 

25 lesdits moyens Slastiques, et, d'autre part, une partie centrale 
fragments en doigts radiaux par des fentes, ladite partie cen- 
trale formant des leviers par lesquels 1' ensemble peut etre 
conunande en degagement . 

D'une maniere gen&rale un tel diaphragme porte usuellement 

30 directement sur le plateau de pression presentant axialement en 
saillie a cet effet un bourrelet annulaire €ventuellement circu- 
lairement fragments en bossages. 

II a Ste propose de faire porter le diaphragme sur le pla- 
teau de pression par 1 'interm£diaire d'une piSce rapportee, 

35 dite par commodite "d 'appui". une telle piSce est dScrite dans 
la demande de brevet francais 83.06 288 deposee le 18 avril 
1983 au nom de la Demanderesse. Dans cette demande la piSce d' 
appui a une double finalite. En premier lie u elle a pour objet 
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da confiner des canaux de refroidissement que presente le 
plateau de pression. En second lieu, par un bcurrelet annulai- 
re qu'elle presente, elle a pour fonction de menager un appui 
au diaphragme pour action de ce dernier sur le plateau de 
pression . 

La presente invention a dgja pour objet de tirer un nou- 
veau parti de la piece d'appui sur le plateau de pression, a 
en diminuer eventuellement le temps de montage et par conse- 
quent a diminuer le cout a la production des.mecanismes d' 
embrayage munis d'une telle pi&ce d'appui. 

De manidre plus precise, la presente invention vise un 
m£canisme d • embrayage , notamment pour vehicules automobiles, 
da genre comport ant une premidre pidce globalement annulaire, 
dite couvercle, par laquelle il est adapts a etre rapportg sur 

un plateau da reaction, ou volant, une deuxi&ne pi&ce glo- 
balement annulaire, dite plateau de pression, qui est solidaire 
en rotation dudit couvercle tout en St ant axialement mobile 
par rapport a celui-ci, et des moyens elastiques dits de d£- 
brayage, qui prennent appui sur le couvercle pour action axia- 
le sur le plateau de pression par 1 ■ interm4diaire d*une piSce 
globalement annulaire dite piece d'appui, ces moyens Elasti- 
ques etant repartis circulairement reguli&rement sur le plateau 
de pression, m£canisme caract£ris6 en ce que la piSce d'appui 
et les moyens £lastiques de dsbrayage sont centres 1'une par 
rapport aux autres par des pattes axiales que comporte la 
pi&ce d' appui* 

Grace a cette disposition, la piice d'appui est maintenue 
radialement par les pattes axiales .Avant ageusement , lorsque 
ces moyens Slastiques sont constitues par la partie rondelle 
Belleville d'un diajtfiragme centre par le couvercle et qui 
comporte das doigts radiaux formant des leviers, les pattes 
axiales que presente la piece d'appui peuvent etre engagers 
dans des Schancrures menagSes entre les doigts et coulissees 
dans ces Schancrures, tout en assurant le maintien radial de 
la piece d' appui „ Il est ainsi possible d'utiliser des dia- 
phragmes d'un genre bien connu de l*hosnme de l'art. 

La disposition de pattes axiales sur la pi&ce d'appui 
assurant un centrage relatif entre cette derni&re et le 
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diaphragme, present e Egalement un av ant age important pour 
certains types de mScanisme d'embrayage. 

En effet, il est connu que le centrage du diaphragme 
dans le couvercle se fait souvent au moyen de butees radiales 
5 men a gees dat)S celui-ci et coopSrant avec la tranche periphe- 
rique externe du diaphragme. par exeniple, de telles butees 
peuvent St re constitutes par des emboutis menagEs sur la paroi 
later ale du couvercle. D'autres moyens sont aussi utilises tels 
que das pions de centrage portes par le couvercle. 
10 II y a parfois difficulty k mettre en oeuvre ces moyens 

de centrage du diaphragme. 

Grace ^ la pi£ce d'appui selon la present e invention, ce 
problerne se trouve resolu par le centrage de cette piece d' 
appui sur le plateau de pression? les pattes axiales de la pie- 
15 ce d'appui, selon la prSsente invention, ont alors pour fonc- 
tion de centrer le diaphragme sur le plateau de pression et 
par consequent dans le mecanisme. 

La presente invention a encore pour objet une disposition 
grace a laquelle la mise en oeuvre d 'elements de progressivite 
20 a 1 'embrayage est notablement simplified. 

L'emploi d'Eliments de progressivite a 1'embrayage, egale- 
ment appelgs moyens Elastiques de progressivite, est bien 
connu en soi. Us consistent en des moyens Elastiques montes 
en serie avec les moyens elastiques de debrayage, tel qu'un 
25 diaphragme. Ces moyens Elastiques de progressivite sont desti- 
nes a "retarder" 1" action du diaphragme au moment de l'embraya- 
ge pour eviter un embrayage a a -coups. 

De tels moyens Elastiques sont par exemple decrits dans 
le brevet d'invention 1 392 569 dssnande le 24 janvier 1964 et 
30 dans la premiere addition a ce brevet deiuandEe le 8 dEcembre 
1964 au nom de la SociEtE Anonyme Frangaise du Ferodo. Les 
moyens elastiques qui y sont decrits appartiennent a la cate- 
gorie des ressorts a boudin ou des rondelles ondulEes ou encore 
de type Belleville, ces moyens interviennent dans le mecanisme 
35 d' embrayage entre le diaphragme et le plateau de pression et 
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pour la mise en oeuvre de ces moyens, on est en general conduit 
a prevoir soit des pigments de fixation pour ces moyens sur 1' 
une ou 1' autre des deux pieces mentionnees du mecanisme d' 
embrayage, soit un logement ou chambrage, par example, dans 
5 le plateau da pression. L'ensemble de ces dispositions n'est 
pas pratique & mettre en oeuvre dans certains cas et en tout 
etat de* cause, augment e le cout & la production du mecanisme 
d' embrayage. 

La presente invention concerne aussi une disposition sim- 
10 plifiant la mise en oeuvre de ces moyens Elastiques de progres- 
sivite en proposant un mecanisme du type succincteraent EnoncE 
plus haut et notamment caractErisE en ce que la piece d'appui 
porte les moyens elastiques de progressives. 

Par exemple, lesdits moyens Elastiques de progressives 
15 comportent une rondelle da type "Belleville" ou "ONBQFLBX" 
rivet ee sur ladite piece d'appui. 

En variantes, des pales ou languettes Elastiques peuvent 
etre utilisees. 

Grace £ ces dispositions, la mise en oeuvre de ces moyens 
20 de progressives est notablement simplifiSe puisqu»il suffit 
d' assembler, par exemple par rivetage, une rondelle ayant une 
action axiale Slastique, par exemple Belleville ou ONIXJFLEX, 
avec la piece d'appui. L'ensemble de ces deux pieces est ensuite 
engage, par les pattes axiales que presents la piece d'appui 
25 dans les Schancrures du diaphragme et 1 'ensemble de ces trois 
pieces, diaphragme, piece d'appui et moyens Elastiques de pro- 
gressives est ensuite montS da fagon connue avec les autres 
pieces du mecanisme d 'embrayage. 

De maniere avantageuse Sgalement, ces moyens Elastiques 
30 de progressives sont incorporis dans la piece d'appui. 

La mise en oeuvre de la piece d'appui et desdits moyens 
elastiques de progressives n 'en est que plus facilitSe 
puisque l'ensemble de ces Elements ne const itue, par exemple, 
qu'une seule et merae piece. 
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lies caractiristiques et ay ant ages de l'invention ressor- 
tiront d'ailleurs de la description qui va suivre, a titre d 1 
exemple, en reference aux dessins sch£matiques annexes sur 
lesquels: 

5 - la figure 1 est une vue en £l£vation suivant la fl&che 

1 de la figure 2 d'un ra^canisms d'embrayage mettant en oeuvre 
l 1 invent ion; 

-la figure 2 est une vue en coupe axiale suivant la 
ligne II-II de la figure 1, le m£canisme £tant repr§serit& en 
10 position embrayee; 

- la figure 3 est une vue partielle du mScanisme suivant 
la fl&che 3 de la figure 1; 

- la figure 4 est une vue schematique reprenant a echelle 
agrandie I'encart iv de la figure 2, le m^canisme 6tant repre- 

15 sente en position debrayee; 

- la figure 5 est une vue schematique a meme echelle 
que la figure 4 illustrant une variante de realisation; 

- la figure 6 est une vue en coupe axiale partielle 
du mecanisme correspondant £ la figure 2 et illustrant une 

20 variante de realisation; 

- la figure 7 est une vue en coupe axiale partielle du 
mecanisme correspondant a la figure 2 et illustrant une 
autre variante de realisation; 

- la figure 8 est une vue partielle en coups du m^canisme 
25 suivant la ligne VIII-VIII de la figure 7; 

- les figures 9 et 10 soht des vues correspondant aax 
figures 7 et 8 illustrant une autre variante de realisation; 

- la figure 11 est une vue en coupe partielle suivant 
la ligne XI-XI de la figure 9. 

30 Tel qu'illustr^ aux figures, le mecanisme d'embrayage 

10 suivant 1' invention est destin&, de mani£re connue en soi, a 
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etre rapport e sur un plateau de reaction 11, qui n'a ete que 
partiellement et schematiquement repr£sent§ sur la figure 2, 
avec insertion, entre lui et un plateau de press ion 20, d'un 
disque de friction 12, qui n'a Sgalement ete que partiellement 
5 et sch§matiquement represents sur cette figure 2. 

Dans cette forme de realisation ,le plateau de reaction 
comporte deux parties, £ savoir une premiere partie 11a solidai- 
re du volant du moteur du vihicule et une seconde partie lib 
appelds ci-apr*s plateau de reaction proprement dit. Dans cette 
10 forme de realisation, le plateau de reaction proprement dit lib 
est £troitement associe au mecanisme 10 puisque ce dernier est 
rivets, ccmme explique ci-apr&s, sur ledit plateau de reaction 
proprement dit lib alors que celui-ci est vissg sur ladite 
premiere partie 11a. 
15 ii V a de soi que la present e invention concerne ggalement 

les raecanismes bien connus de I'hamrae de I'art, lesquels sont 
visses sur le plateau de reaction monobloc qui est souvent le- 
volant du moteur. 

Be raani^re Sgalement connue en soi, le mecanisme d'erabraya- 
20 ge 10 suivant 1* invent ion comporte une premiere piSce globale- 
ment annulaire 13, dite couvercle, par laquelle il est adapts 
& etre rapports sur le plateau de reaction 11. 

Ce couvercle 13 comporte un fond 14, qui est globalement 
ajourS d'une ouverture centrale 15, une paroi lat£rale 16, 
25 qui s'Stend globalement axialement, et, a l'extremite de celle- 
ci, des gages radiales 17 rggulierement rgparties circulairement , 
^ 120°, qui s'Stendent globalement radialement, et qui, de place 
en place, pr£sentent des trous 18 propres a la fixation de 1" 
ensemble au plateau de reaction 11. 
30 L* ouverture centrale 15 du couvercle 13 en dgfinit le 

contour periph&rique interne. 

II s'agit en pratique d'un contour circulaire, de rayon Rl. 
Pour serrage du disque de friction 12, le mecanisme d' 
embrayage 10 comporte une deuxiSme piece globalement annulaire 
3520, dite plateau de pression, qui est liee en rotation au cou- 
vercle 13 , tout en €tant mobile axialement par rapport a celui- 
ci. 

Dans les formes de realisation representees, et tel que 
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succinctement indique sur les figures, le plateau de pression 
20 est, £ cet effet, et de maniere connue en soi, attele au 
couvercle 13 par des languettes 61astiquement d£formables 21, 
qui s'gtendent sensiblement tangent iellement a une circonfS- 
5 rence de 1 'ensemble (figures 2 et 3). 

par exemple, il est prevu trois jeux de telles languettes 
21, qui sont rgguli&rement rSparties circulairement, & 120° 
deux it deux, et qui, tel que represents, comportent chacune 
trois languettes 21 superposees. 
10 Chacun de ces jeux de languettes 21 s'etend entre, d'une 

part, une patte 22 du plateau de .pression 20, qui est pr6vue 
radialement en saillie h cet effet a la p£riph£rie exteme de 
celui-ci, et k laquelle il est assujetti par un rivet 23, et, 
d'autre part, une plage radiale 17 du couvercle & laquelle il 
15 est egalement assujetti par un rivet 23\ 

On observera que dans cette forrae.de realisation, les 
rivets 23' non seulement assurent la fixation des jeux de 
languettes 21, mais en plus, solidarisent le couvercle 13 au 
plateau de reaction et plus particuliereinent au plateau de 
20rSaction propremebt dit lib. 

Le mecanisme d'erabrayage lo suivant 1' invention, comporte, 
enfin, de maniere connue en soi, des moyens elastiques de de~ 
brayage, qui, pour action axiale sur le platen de pression 20, 
et ainsi sollicit ation de celui-ci en direction du plateau de 
25 reaction 11, pour serrage, ou engagement, du disque de friction 
12, prennent appui sur le couvercle 13. ces moyens elastiques 
sont rgpartis circulairement reguli&rement sur le plateau de 
pression 20. 

De maniere Egalement connue en soi, dans les formes de 
30 realisation representees, ces moyens elastiques appartiennent 
k une troisieme pi£ce globalement annulaire 28 , dite diaphragme 
qui, insdrge axialement entre le plateau de pression 20 et le 
couvercle 13, comporte, d'une part, une partie p§riph§rique 
circulairement continue 29, formant rondelle Belleville, par 
35 laquelle elle constitue lesdits moyens elastiques, et, d'autre 
part, une partie centrale fragmentee en doigts radiaux 30 par 
des fentes, par laquelle elle est adaptee h £tre soumise & une 
but£e de dgbrayage, non representee, pour le reiachement, ou 
dggagement, du disque de friction 12. 
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En pratique, par sa partie psripherique circulairement 
continue 29, ce diaphragme 28 prend appui sur le fond 14 du 
couvercle 13, celui-ci presentant k cet effet axialement en 
saillie, en direction du plateau de pression 20, un bourrelet 
5 annul aire 32. 

Le couvercle 13 etant une piece en tole emboutie dans les 
formes de realisation representees, ce bourrelet 32 resulte d 1 
un simple entbouti* 

Suivant un aspect de 1' invention, c'est par 1 'intermedial- 
10 re d 1 une piece d' appui 40 que, con jointement , par sa partie 
-peripherique circulairement continue 29, le diaphragme 28 agit 
axialement sur le plateau de pression 20. 

En effet, dans les formes de realisation representees, il 
porte axialement sur cette piece d' appui 40, celle-ci presen- 
15 tant k cet effet, axialement en saillie au vols in age de sa 
peripherie interne, en direction du fond 14 du couvercle 13, 
un bourrelet annulaire 41. 

Ccrame le bourrelet annulaire 32 du couvercle 13, ce bourre- 
let annulaire 41 resulte, en pratique, d'un simple embouti de la 
20 piece en tole qui constitue'la piece d'appui 40 dans les formes 
de realisation representees. 

S'agissant, dans les formes de realisation representees 
aux figures 11 4, de 1 ' equiperaent d'un embrayage du type 
"tire", c'est-l-dire d*un embrayage pour lequel la butee de 
25 debrayage associee doit intervenir en traction sur la partie 
centrale fragmentee en doigts radiaux 30 du diaphragme 28, 
suivant la fleche F2 de la figure 2 et done, dans un sens allant 
axialement du plateau de pression 20 au fond 14 dii couvercle 
13, le diametre de la circonference suivant laquelle, par 1* 
30 intermediate de la piece d'appui 40, ce diaphragme 28 agit 
axialement sur le plateau de pression 20 est inferieur k celui 
de la circonference suivant laquelle il prend par ailleurs 
axialement appui sur le couvercle 13. 

Il en resulte que, exception faite d'emboutis 44 (figure 2) 
35 menages de place en place, ou de maniere ciculairement continue, 
sur la paroi laterale 16 du couvercle 13, pour centrage du 
diaphragme 28 par rapport, a celui-ci, aucun moyen d'assu jettis- 
sement particulier n"est k prevoir entre ce diaphragme 28 et 
ce couvercle 13. 
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C'est la xaison pour laquelle, comme indique ci-dessus, 
le contour periph£rique interne de celui-ci, qui est celui da 
son ouverture centrale 15, est circulaire. 

Pour tirer parti de cette disposition, le rayon R2 du 
5 contour p£riph£rique externe de la piece d'appui 40, est, au 

plus egal a celui Rl du contour p£ripherique interne du couver- 
cle 13. 

par suite, pi£ce d'appui 40 et couvercle 13 peuvent avan- 
tageusement venir d'un seul et meme flan, convenablement decou- 
10 pe et embouti. 

Autrement dit, la piece d'appui 40 est formie & partir de 
ce qui constitue normalement une chute lors de la realisation 
du couvercle 13. 

D'une raaniere ggnerale suivant 1 'invention, la piece d' 
15 appui 40 est centree par des pattes axiales 50 sur les moyens 
elastiques de dSbrayage qui prennent appui sur le couvercle 13 
pour action axial sur le plateau de pression 20. 

D'une manifere plus precise, les moyens elastiques appar- 
tenant, dans les formes de realisation representees, au diaphrag- 
20 me 28 comportarit une partie periphSrique formant rondelle 
Belleville 29 qui constitue lesdits moyens elastiques, les 
pattes axiales SO sont engagees dans des gchancrures 51, raina- 
gees entre les doigts radiaux 30, & la racine de ceux-ci, au 
voisinage de la pgriph&rie interne de la rondelle Belleville 
25 29. Dans la forme de realisation representee, ces Schancrures 
51 sont m£nag£es entre chacun des doigts radiaux 30 tandis que 
les pattes axiales 50 sont au nombre de trois et sont reparties 
circulairemsnt r6guli£rement , k 120° sur la p£ripherie interne 
54 de la pi&ce d'appui 40, figures 1 et 2. Ici, les tranches 
30 laterales 501 (figure 1) sont admises & coop^rer avec le 
contour lateral 502 des echancrures 50. 

Grace £ ces dispositions, d£s lors que les pattes axiales 

50 de la pi&ce d'appui 40 sont engages dans les Echancrures 

51 du diaphragme 28, cette pi&ce d'appui 40 se trouve automati- 

35 quement centrge sur le diaphragme. comme d' autre part cette 

pidce d'appui se trouve dispos£e entre le diaphragme 28 centre 
dans le couvercle et le plateau de pression 20 et qu'une impor- 
tante force de pression est exerc^e sur elle par le diaphragme, 
aucun autre moyen de fixation n'est ici n^cessaire pour assujet- 

40 tir cette piece d'appui 40 h l'une ou 1' autre des pieces du 
mlcanxsme S T enibrayag§. 
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Le mecanisme d'enabrayage 10. suivant l'invention comporte, 
aussi, da maniere connue notamment par le brevet francais 
1 392 569 et sa premiere addition 86 983, pr6cit£s, lee ele- 
ments ou moyens elastiques de progress! vite disposes en serie 
5 entre le diaphragme 28 et le plateau de pression 20. 

Dans la forme de realisation representee aux figures, ces 
moyens elastiques de progressivite sont constitues par une 
rondelle type Belleville 60 disposee entre le plateau de 
pression 20 et la pi£ce d'appui 40, 
10 D'une manifcre generale, suivant l'invention, ladite pifcce 

40 porte ces moyens elastiques de progressivite 60. 

D'une maniere plus precise, dans la forme da realisation 
representee, ces moyens elastiques 60 sont rivetis sur des 
extensions radiales, figures 1, 2, que pr£sente la piece d' 
15 appui 40 a 1'une da ses peripheries internesou exfcernes. ici 
ces extensions radiales referencees en 61, sont reparties 
circulairement regulierement sur la peripheric interne 54 de la 
piece d'appui 40. 

Dans la forme de realisation representee aux figures 14 4, 
20 ces extensions radiales internes sont au nombre de deux diame- 
tralement opposees, les rivets de fixation des moyens elastiques 
de progressivite 60 etant visibles en 62. 

Grace a ces dispositions, la mise en oeuvre ds ces moyens 
elastiques de progressivite, ici la rondelle Belleville 60, est 
25 notablement simplifiee puisqu'il suffit de riveter cette ron- 
delle Belleville sur la pi See d'appui 40 avant montage de cet 
ensemble de daux pieces dans le mecanisme d'embrayage 10 suivant 
l'invention. 

Dans les figures 1 a 3, le mecanisme d'embrayage est repre- 
30 sente en position embrayee, la rondelle Belleville 60 etant done 
aplatie par suite da la force de pression exercee par la pi&ce 
d'appui 40 sur laquelle porte le diaphragme 28. 

Des lors que le mecanisme se trouve en position debrayee, 
figure 4, cette rondelle Belleville 60 reprend une position 
35 dite "de repos" . on notera qu'alors les moyens elastiques 
de progressivite constitues par cette rondelle Belleville 60 
tendant a solliciter le plateau de pression en direction du 
disque ds friction 12, dans la raesure ou un contact subsiste 
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avec ce plateau. On sait qu'il existe alors un risque de 
"lechage" du plateau de pression sur le disque de friction 
dans cette position dsbrayge, c 'est-li-dire un frottement plus 
ou moins important entre ces deux pieces. 

5 Dans la forme de realisation representee aux figures 1 k 4, 

la rondelle Belleville 60 est choisie de telle sorte qu'en 
position de repos au dgbrayage, il n'y ait pas da lechage 
entre ces deux pieces. 

On v a main ten ant dicrire & I'appui des figures 5 k 11 

lO d'autres modes de realisation d'un m£canisme d'embrayage selon 
la present e invention* Dans ces figures, les elements communs 
aux figures 1 I 11 gar dent les memes references alors que les 
elements ayant des fonctions equivalentes, mais n'etant pas 
de nature identique, ont des references semblables a celles 

15 des figures 1 & 4 auxquelles a ete rajoute un. "at" pour la 

variante de realisation de la figure 5, un "b" pour la variante 
de realisation de la figure 6, un "c M pour la variante 
de realisation des figures 7 et 8 et un "d n pour la variante 
de realisation des figures 9 k 11. 

20 La figure 5 illustre une variante de realisation dans 

laquelle sont prevus des moyens de limitation de la detente 
axiale au debrayage des moyens elastiques de progressivite. 

Dans cette variante, "ces moyens elastiques de progressivite 
appartiennent & une rondelle de type Belleville 60a comportant 

25 des extensions radiales internes 70 reparties circulairement 
reguli&rement sur la peripherie interne de cette rondelle. ces 
extensions comportent chacune un ale sage 76. 

La pi&ce d'appui 40a, qui est sensiblement de raeme struc- 
ture que la piece d'appui 40 illustree aux figures 1 & 4, porte 

30 des extensions 71 reparties circulairement reguli^rement sur 

la peripherie interne de cette pi&ce d'appui 40sl. Ces extensions 
71 comportent chacune un aiesage 72. 

Comme illustre sur la figure 5, les extensions 70 et .71 
ainsi que leurs alesages 76, 72 sont disposes en regard les 

35 uns des autres. un pion 73 est rivete dans chacun das aiesages 
72. ce pion 73 comporte un corps cylindrique 77 et une tete 
cylindrique de diam^tre sensiblement plus eieve 78; L* ensemble 
de ces pieces est prevu de telle sorte que le corps 77 coulisse 
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dans l'al£sage 76 tandis que la tete 78 fait office de butee. 

Un degagement 75 est manage ici Jans le plateau de 
pression 20 en regard des extensions radiales 70, 

Corame illustre en figure 5, en position d^brayee la tete 
5 78 du pion 73 vient en butee sur 1 'extension 70, limitant ainsi 
la detente axiale.de la rondelle Belleville 60a au debrayage. 

La figure 6 illustre une variante particuliirement avan- 
tageuse puisque les taoyens Slastiques de progressivit$ sont 
incorpor£s dans la pi*ce d'appui 40b qui se prSsente sensible- 
10 ment sous forme d 'une rondelle Belleville comportant un bourre- 
let annulaire 41b et des pattes axiales 50 reparties circialai- 
rement regulierement sur la peripherie interne du bourrelet 
annulaire 41b. 

Ainsi, la meme piece 40b fait office d 1 Element ou moyen 

15 de progressivite. 

Ici aussi, des moyens sont prevus pour limiter la dStente 
axiale de la rondelle Belleville 40b au d£brayage* Dans cette 
forme de realisation, ces moyens sont constitues par des pattes 
recourbees 80 de la piece d'appui, cooperant en but§e avec des 

20 logements 81 menaggs, ici, sur la tranche peripherique interne 
du plateau de pression 20b. Ici, chaque patte 80 comporte une 
extension radiale 36 disposee en regard d'une face 87 du loge- 
ment 81 pour cooperation en butge lors du d^brayage. Bien 
entendu, pattes 80 et logements 81 sont circulairement rigu- 

25 lierement r£partis. 

La forme de realisation de la figure 6 constitue egalement 
une autre variante particulidremen t avantageuse de 1' invention. 
Mors que dans le mode de realisation, illustre* aux figures 1 a 
4, le diaphragme 28 est centra dans le couvercle 13 au moyen d' 

30 emboutis 44 menaces sur la paroi laterale 16 dudit couvercle, 
la pi§ce d'appui 40 etant elle-meme centree sur ce diaphragme 
28 par les pattes axiales 50, dans le mode de realisation illus- 
tre en figure 6, la piece d'appui 40b est centr4e sur le pla- 
teau de pression 20b au moyen de pions 32 inserts a force dans 

35 des alesages 83 que presente le plateau de pression 20b et dans 
des trous 84 perces dans des extensions 85 de la pi*ce d'appui 
40b. 
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Dans cette forme de realisation, le diaphragme 23b est 
centre sur le plateau de pression 20b au moyen des pattes 
axiales 50 que comporte la piece d'appui 40b, ces pattes 
axiales 50 coop£rant , comme dans le mods de realisation decrit 
5 & I'appui des figures 1 & 4, avec des echancrures 51 mina-jees 
entre les doigts radiaix du diaphragme< 

Dans ce mode de realisation, il n'est done pas besoin 
3e pr^voir d'autres elements de centrage pour de diaphragme. 

Les figures 7 a 11 illustrent deux autres variantes de 
lO realisation dans lesquelles les moyens eiastiques de piro- 
gressivite ne se presentent pas sous une forme globalement 
annulaire. 

En figure 7 et 8, ces moyens eiastiques de progressivite 
se presentent sous forme de pales eiastiques 60c r^parties 

15 regulierement circulaireraent sur le plateau de pression 20* 

En section, figure 8, ces pales eiastiques 60c. coraportent deux 
portions d'extremite 601c_ axialement dicalees, au repos, par 
rapport k une portion raediane 602£, k laquelle ces portions 
d*extr§mit§s sonfc relives par des zones inclinees 603c. 

20 Des moyens de limitation de la course de ddploiement axial 

de ces pales, au d^brayage, sont egalement prevus. Dans cette 
forme de realisation, ces moyens de limitation consistent en 
des vis 90 engag£es ctiacune dans un aleasage taraude 91 que 
presente le plateau de pression 20c de place en place* ces 

25 vis 91 traversent un alesage 93 que presentent les pales 60c. 

dans leur portion mediane 602c* Les moyens de butee sont consti- 
tues par une tete 92 venant en butee au debrayage sur la portion 
mediane 602c. consider6e (figure 8). 

Dans cette forme de realisation, la pisce d'appui 40c 

30 presente, en regard des vis 90, une empreinte 95 r^alisee par 
emboutissage d'une zone appropri^e de la piece d'appui 40c. 
Chaque tete 92 est ainsi logee. 

Dans le mode de realisation repr£sente aux figures 9 a 11, 
les moyens eiastiques de progressivite sont constitues par des 

35 pales 60d semblables aux pales 60c du mode de realisation 
illustre aux figures 7 et 8. Les moyens de limitation de la 
course da deploiement de ces pales au debrayage sont egale- 
ment constitues par la coooer action d'une vis 9pd avec }.a 
p^iles 60c3, dans la portion mediane 602d de cetTe derniare. 
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Dans ce mode de realisation, figures 10 et 11, chaque 
tete cylindrique 92d est engagee dans un alesage 96 que pre- 
sent e la piece d'appui 42 & la place du logement 95 de la 
piece 40c da mode ds realisation illustre aux figures 7 et 8* 
5 Dans le mode de realisation illustre aux figures 9 £ 11, 

la tete 92d est creuse et comporte une empreinte polygonale, 
par exemple, a six pans pour demontage au moyen d'une clef 
de forme complement aire. 

Cet agencement particulier de I'alesage 96 et de la vis 
lO 90<3 a tete creuse, permet un demontage aise de la piece d'appui 
40d du plateau de pression 20 d. 

Dans les formes de realisation des figures 7 & 10, chaque 
pale 60c ou 60.d est fixee & une patte 22 du plateau de pression, 
a la faveur du rivet 23 de fixation des languettes d'entraine- 
15 msnt. Une patte solidaire d'une des portions d'extreraite et 

s'etendant radialement est prevue h cet effet. Pour la forme 
de realisation des figures 9 et 10, ces dispositions sont 
visibles en figure 11, 

Bien entendu, 1 B invent ion ne se liraite pas aux formes de 
20 realisation dacrites et representees, mais englobe toutes 
variantes d'execution et/ou de realisation. 
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REV END IC AT I ONS 

1- Mecanisme d'embrayage, notamment pour yihicules 
automobiles, du genre comport ant une premiere piece 
globalement annulaire, dite couvercle, par laquelle il est 
adapte h 6treiapport6 sur un plateau de reaction, ou volant, 

5 une deuxi&me pi£ce globalement annulaire, dite plateau de 
pression, qui est solidaire en rotation dudit couvercle tout 
en £tant axialement mobile par rapport & celui-ci, et des 
moyens elastiques dits de d£brayage, qui prennent appui sur 
le couvercle pour action axiale sur le plateau de pression par 

lO l'intermediaire d'une pi&ce globalement annulaire dite pi See 
d'appui, ces moyens Slastiques etant r£partis circulairement 
rSguli&rement sur le plateau de pression, mecanisme caractgri- 
sg en ce que la pi&ce d'appui (40) et les moyens elastiques 
de dgbrayage (28) sont centres l'une par rapport aux autres, 

15 par des pattes axiales (50) que comporte la piSce d'appui. 

2- MScanisme d'embrayage selon la revendication 1, du genre 
comportant en outre des moyens Elastiques dits de progressivit§ 
disposes en sgrie entre le plateau de pression et lesdits moyens 
elastiques de d6brayage, carast£rise en ce que la pidce (40) 

20 porte ces moyens Elastiques de progressivite (60) i 

3- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des reveai- 
dications 1, 2, dans lequel lesdits moyens elastiques de 
debrayage appaxrtiennent & une troisiSme piece gloTaalement annu- 
laire (28) dite diaphragme qui, insSree axialement entre le 

25 plateau de pression (20) et le couvercle (13) comporte d'une 
part une partie pSripherique circulaire continue (29) formant 
rondelle Belleville et, d 'autre part, une partie centrale frag- 
ment &e en doigts radiaux (30) . 

4- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des 

30 revendications 1 k 3, caracteris£ en ce que les pattes axiales 
(SO) sont rSparties circulairement rggulierement sur la pgriphg- 
rie interne (54) de la pi&ce d'appui (40). 

5- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des reven- 
dications 1 i 4, caractSrise en ce que la pi£ce d'appui (40) 

35 comporte trois pattes axiales (50). 

6- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des jreven- 
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dicabions 3 a 5, caracterise en ce que les pattes d'appui 
(50) sont engagges dans des echancrures (51) raenagees au 
voisinage da la peripherie interne de la rondelle Belleville 
(29) entre des doigts (30) que presente le diaphragme (28). 
5 7- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des 

revendications 2 a 6, dans leguel les moyens ilastiques de 
progressivite comportent une rondelle axialement deformable 
elastiquement caracterise en ce que ladite rondelle (60) est 
fixee sur la piace d'appui (40). 
10 8- Mecanisme d'embrayage selon la revendication 6, carac- 
terise en ce que ladite rondelle axialement deformable elasti- 
quement (60) est fixee sur des extensions radiales reparties 
circulairement reguliarement sur la peripherie de la piSce d' 
appui (40). 

15 9- Mecanisme d'embrayage selon la revendication 7, carac- 

terise en ce que lesdites extensions (61) sont au nombre au 
moins de deux et disposes sur la peripherie interne (54) de la 
piice d'appui (40). 

10- Mecanisme d'embrayage selon 1 'une quelconque des 
.20 revendications 6 a 8 , caracterise en ce que ladite rondelle 

axialement deformable Slastiquement (60) est une rondelle de 
type Belleville. 

11- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des 
revendications 6 a 8, caracterise en ce que ladite rondelle 

25 axialement deformable ilastiquement (60) est une rondelle de 
type "OiSnXTFLSX" . 

12- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 6, caracterise en ce que les moyens ilasti- 
ques de progressivite sont incorpores dans la piece d'appui 

30 (40b). 

13- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 6, caracterisi en ce que les moyens 
elastiques de progressivite consistent en des pales elastiques 
(60c, 60d) regulierement circulairement reparties. 

35 14- Mecanisme d'embrayage selon l'une quelconque des 
revendications 7 a 13, caracterise en ce qu'il comporte des 
moyens (80, 81, 90., 90d) de limitation de la detente axiale 
des moyens ilastiques de progressivite. 



2546592 

17 

15- Mecanisme d'embrayage selon la raven di cat ion 14, 
caracterisS en ce que lesdits moyens de limitations comportent 
dss pattes recourbees (80) solidaires de la piece d'appui (40b) 
et coop£rant en butge avec des logements (81) menages sur la 
tranche p&ripherique du plateau de pression (20b) . 
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